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Vectores: (Espacio) p
Sistemas coordenados: Un sistema de referencia espacial que nos \ b\(,y,z)
permite visualizar un concepto, este sistema viene dado por puntos en e I = =
el conjunto de los reales // {
R (Numeros reales) I | g
(Recta real)

X

& } f | >¥P\_ XL/_ : ~+F) (= =4)

(=) (+==) +-) (== -)
N 2
RQ (Plano carteciano) FD\‘ L D_'—|\

4
(. _|_3 H d I_ (-’_ -I-.) (Este no tiene representacion geometrica)
—) )

L4

O)Origen del plano

(0/
< — >)(

II—(_'_) T (1")—-)




Vector geometrico: Es un segmento de recta dirigido, es Vector libre: es aquel que tiene como punto inicial una

decir indica un desplazamiento desde un punto inicial coordenada diferente del origen del sistema.
hasta un punto final.
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Ejemplo 1: Representa geometricamente el vector que Vector fijo:es aquel que tiene como punto inicial el origen del
tiene como punto inicial la coordenada (1,2) y como punto sistema.
final la coordenada (4,6)
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Vector algebraico: Se define como una n-upla ordenada de
numeros reales, los vectores tienen 3 componentes
fundamentales, Direccion, magnitud y sentido, es decir
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Ejemplo: Represe/r\ta el vector (3,1) en un sistema de
coordenadas
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